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¢/ Qué es nuevo en SAM 8.4?

Friccién dependiente de la carga

¢ El elemento de friccion rotacional se ha ampliado con una pieza dependiente de la carga. La friccién total ahora se
define mediante un par de fricciébn constante, un coeficiente de friccion y un radio de friccion.

e También se ha agregado friccién al elemento deslizante (curvo) a través de dos parametros adicionales: la fuerza
de friccion constante sin carga y el coeficiente de friccion. La fuerza de friccidn total es igual a: friccion sin carga +
fuerza de contacto * coeficiente de friccion.

Ejemplo de capé de motor de automadvil motorizado incl. Elementos de friccién de rotacién en todos los rodamientos.
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Par de accionamiento (avance y retorno) en funcién de la rotacién del motor para un cap6 de motor de automovil incl.
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Ejemplo de un elemento deslizador utilizado en un mecanismo Hoecken para generar un movimiento lineal exacto
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Ejemplo de elevador de caja de herramientas que incluye friccién en el elemento deslizante curvo

B SAM - £l Mejor DiseAador de Mecanismos
Archivo Construir  Gréficas Movimiento de entrads  Cargas  Andlisis  Optimizacié \ Ayuda
D@8/  AXDE2ALI r*mmxa@vxsxm& D@L anaq-r x
Par de conduccién (adelante y atrds) incl. friccién
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Par motor de un elevador de caja de herramientas incl. friccion normal dependiente de la fuerza en el elemento guia curva.
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