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Lastabhéangige Reibung

e Dem bereits vorhandenen konstanten lastunabhangigen Reibmoment des Rotationsreibungselements wurde eine
lastabhangige Komponente hinzugefiigt. Die Gesamtreibung wird nun durch ein unbelastetes
Reibungsdrehmoment, einen Reibungskoeffizienten und einen Reibungsradius definiert.

¢ Dem Schubgelenkt und der Kulissenfiihrung sind auch zwei zusétzliche Parameter hinzugeftigt, und zwar die
konstante lastunabhangige Reibungskraft und der Reibungskoeffizienten. Die gesamte Reibungskraft betragt:
unbelastete Reibungskraft + Kontaktkraft * Reibungskoeffizient.

Beispiel eine motorisierten Pkw-Motorhaube inkl. Rotationsreibungselemente in allen Gelenkpunkten
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Erforderliches Antriebsdrehmoment (vorwarts und riickwarts) als Funktion des Antriebswinkels.
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Hoecken Mechanismus mit Reibung zwischen Gleitstein und Gradfiihrung
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Exakte Linearfiihrung nach Hoecken inkl. Reibung im Schieberelement 6

Lange FLERH )
Mirbes 0.000 e
Scheberinge 17200 B
Macoe £.000 [
Macsent Ahetumoment £.000 ore )
Ralatver Abstand 2um Indpunkt oo ()
Urbelastete Rebung 10,000 »n

P 200 ()]

Eigenschaften Element 6

Copyright (c) ARTAS - Engineering Software Was ist neu in SAM 8.4



Artas

Werkzeugkastenverschlusses mit. Reibung in der Kulissenfiihrung
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Beispiel eines Werkzeugkastenverschlusses inkl. normalkraftabhangige Relbung in der Kulissenfithrung
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Eigenschaften der Kulissenfuhrung
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